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Cabezales de caimara
Tipo SBPB
Resolucion del sensor 1280 x 1024 pixeles (SXGA), 1600 x 1200 pixeles (UXGA), 2456 x 2054 pixeles (5MPix)
Montura del objetivo C-Mount
Tipos de sensor Color, monocromo
Frecuencia de imagenes 36, 60
(pantalla completa)
Tiempo de exposicion 9...10000000 ps
NOVEDAD * Nueva serie
Descripcion » (amara USB de gran velocidad y alta resolucion
* Robusta carcasa de gran calidad
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Sensores de vision
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Lectores de codigos Sensores de objetos Sensores de color Sensores universales
Tipo SBSI-B, SBSC-B SBSI-Q, SBSC-Q SBSI-F, SBSC-F SBSC-U
Resolucion del sensor 1280x1024 pixeles (SXGA), 1280x1024 pixeles (SXGA), 736x480 pixeles (WideVGA) 1280x1024 pixeles (SXGA),
736x480 pixeles (WideVGA) 736x480 pixeles (WideVGA) 736x480 pixeles (WideVGA)
Distancia de trabajo 6 mm ... infinito 6 mm ... infinito 6 mm ... infinito
Campo visual En funcién del objetivo seleccionado, En funcion del objetivo seleccionado, | En funcion del objetivo seleccionado, | En funcion del objetivo seleccionado

min. 5x4 mm, min. 8x6 mm,
min. 16x13 mm

min. 5x4 mm, min. 8x6 mm,
min. 16x13 mm

min. 5x4 mm, min. 8x6 mm

de comprobacion/tareas

Frecuencia de imagenes 40 ... 50 fps 40 ... 50 fps 40 fps 50 fps
(pantalla completa)
Cantidad maxima de programas | 255 255 255 255

Descripcion

Lectura de codigos de barras 1D,
codigos de matriz 2D y c6digos
directamente marcados
Equipados con seguimiento

de posicion y otros algoritmos

de comprobacion

Alta definicion de 1,3 megapixeles
Sensor de vision con iluminacion/
Optica integradas, o bien con
CS-Mount

Sencillo control de la calidad
Seguimiento de posiciones en 360°
Algoritmos de deteccion rapidos

y eficaces

Funcion BLOB para la deteccion de
posiciones y el control de la calidad,
0 para el conteo de diversas piezas
en laimagen

Funcién de calibre para la medicion
de productos (distancia, posicion de
cantos)

Sensor de vision con iluminacion/
optica integradas, o bien con
CS-Mount

Con detectores para contraste,
seguimiento de posiciones mediante
contorno, campo de color, umbral de
valores de gris, comparacion de con-
tornos y patrones, exploracion de
cantos, BLOB, valor y lista de colores
Sensor de vision con iluminacion/
Optica integradas, o bien con
CS-Mount

 Elcampo de imagen puede definirse
individualmente con un objetivo
adecuado

 Funcién OCR (Optical Character
Reader)

« Funcion BLOB para la deteccion de

posiciones y el control de la calidad,

o0 para el conteo de diversas piezas

en laimagen

Funcion de calibre para la medicion

de productos (distancia, posicion

de cantos)

Funcidn de calibracion

« Sensor de visién con CS-Mount
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Sistema de vision artificial

Tipo SBOA-M SBOC-M SBOC-Q SBOI-Q

Resolucion del sensor 640 x 480 pixeles (VGA) 640 x 480 pixeles VGA 752 x 480 pixeles WideVGA 752 x 480 pixeles WideVGA
Distancia de trabajo En funcién del objetivo seleccionado En funcion del objetivo seleccionado En funcién del objetivo seleccionado 20 ... 550 mm

Campo visual En funcién del objetivo seleccionado En funcion del objetivo seleccionado En funcién del objetivo seleccionado 7.9x5,5 mm ... 195x125 mm
Frecuencia de imagenes 27 ... 241 fps 241 fps 60 fps 60 fps

(pantalla completa)

Tiempo de exposicion 1...1000000 ps 1...1000000 ps 18 ... 200000 ps 18 ... 200000 ps

Descripcion

« Systainer con sistema de vision artifi-
cial SBOC-My accesorios, p. €]. obje-
tivo de 4-48 mm, luz LED de 84 W /
9000 lumen, dos soportes, cable

« (Camara de alta velocidad para el
diagndstico y la puesta en funciona-
miento, asf como para la monitoriza-
cién del funcionamiento de secuen-
cias de movimientos rapidos

La camara integra electronica de
grabacion y almacenamiento
Conexion C-Mount para el objetivo
estandar

Conexi6n en red a través de Ethernet
Unidad ligera de pequefias dimen-
siones

< (Camara inteligente basada en super-

ficie

Para control de calidad 2D, recono-
cimiento de posicién y angulo de
giro, lectura de cddigos 1Dy 2D,
lectura de textos (OCR)

PLC completo integrado (CODESYS)
Ethernet y CAN para la comunicacion
con sistemas de control de nivel
superior

Conexi6n C-Mount para el objetivo
estandar

« (Camara inteligente basada en super-

ficie

Para control de calidad 2D, recono-
cimiento de posicion y angulo de
giro, lectura de cdigos 1Dy 2D,
lectura de textos (OCR)

PLC completo integrado (CODESYS)
Ethernet y CAN para la comunicacion
con sistemas de control de nivel
superior
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Checkbox Compact
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Tipo CHB-C-N
Resolucion del sensor 2048 pixeles / linea
Tipos de sensor CMOS line scan
Cantidad maxima de programas | 256

de comprobacion

Longitud minima de las piezas | 1 mm

Longitud maxima de las piezas

En funcion de la velocidad de la cinta de transporte y de la resolucién requerida

Descripcion

* Camara inteligente por lineas

* Para la deteccion de la orientacion y el control de calidad de piezas pequefias

* Conexidn de encoder
* Funcion teach-in
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